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Rappel

On dispose déja de la mesure des angles (mode d'emploi du rapporteur) avec, pour A ['ensemble des
angles non orientés, I'application p g A — [0,360]
dar pug (4 a) =x
satisfaisant aux conditions suivantes:
1 “aegm(d' a)= 0 « Ja = ) wo (Ianglenul non orienté)

*‘deg:e(‘i p) = 180 pour Ap langle plat

udeg,é(d AOB) = “degre(‘l AQC) + p.dem(d. COB) <« [AOC] et [COB] sontadjacents
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est surjective.
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Notation

—_— —

A(BA, BC) = Ja , |B,A) étant la premiere frontiere du secteur orienté ( [ABC], [B,A)).

&% pour I'ensemble des angles orientés.

— -

4(BA, BA) = Ao [l'angle nul (orienté).
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On admettra I'axiome suivant pour la mesure des angles orientés.
AXIOME

La mesure en radians des angles orientés est une application

ml. .

n
b —_—

1(0A, 0B)  (x)= m_(A(0A, OB)) 7
« .

satisfaisant aux conditions suivantes:

1 m (3 w) =0
1 — — - Sy

2 mM(zi (OA, OB)) = X si X = pﬁdhi AOB) et 21 (0A, OB) est
t d'orientation directe

3 m_,(1(0A, OB)) = m_(4(0A, OC)) + m_(4(0C, OB)) (Chasles)

N L L
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Chapitre 6 Trigonomeétrie

1 Mesure des angles orientés

Définition 1 Un angle (non orienté) est une classe d'équivalence de secteurs relativement 2

I'isométrie. L'ensemble des angles non orientés est noté A.

Définition 2 On appelle secteur orienté un couple ([ABC], [B,A)) oli [ABC] est un secteur et [B,A)

une des frontieres du secteur appelée "premiere frontiére”.

Définition 3 On appelle angle orienté I'un des ensembles suivants
a) une classe d'équivalence de secteurs orientés relativement 2 la relation & du

théoreme précédent

b) I'ensemble des secteurs orientés nuls et tour noté 4 m et appelé angle nul.
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